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 هـ 1439مادة الروبوت للصف الخامس الفصل الدراسي الثاني   أسئلة

 الأولىالوحدة 

 

 ( ظللي في ورقة الاجابة امام كل فقرة الدائرة التي تمثل البديل الصحيح13الى )( 1الفقرات من )في   /1س     

1 
 :المواقف بعض في الإنسان محل تحل أن يمكنها آلة أو جهاز

 المحرك )د( الحساس  .                                               )جـ( التروس. )ب(                                                الروبوت  . )أ( 

2 

 

  :الموضح بالصورةخلال دراستك لمادة الروبوت ما اسم المشروع  من

:  

 

 

 ماهي وظيفة الأيقونة التالية :

 

 Spider)د(                              Dragster)جـ(  Steering Rover )ب( Top Spinner)أ( 

3 

 

 هو اسم الجهاز التالي : ما

 ت .حساس الصو )د( حساس اللمس.                                         )جـ(                    EV3 )ب(                                                  NXT )أ(

4 

 

 :Top Spinnerالمحركات المستخدمة في روبوت ما عدد 

 

 

 

 

 

 

 أربع محركات)د(  ثلاث محركات)جـ(  محركين)ب(  محرك واحد)أ( 

5 

 

 هى وظيفة الأيقونة التالية : ما

 : 

 

 

 

            

 حركة الروبوت . )د( إظهار صورة .                                         )جـ(                    انتظار الروبوت. )ب( إصدار الصوت.                                         )أ(
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 ما هى وظيفة الأيقونة التالية : 

 حركة الروبوت . )د(                                    إظهار صورة .      )جـ( انتظار الروبوت.                    )ب( إصدار الصوت.                                         )أ( 



 
 

7 

 

  : الصورة هذه تشير ماذا إلى

 
 )د( حساس اللمس )جـ( محرك . حساس الصوت)ب(  . حساس الضوء)أ( 

8 

 

 ما اسم الحساس الموضح بالصورة:

 Touchحساس اللمس.  )أ(

sensor     

 حساس الصوت. )ب(

Sound sensor 

 Lightاس الضوء.حس )جـ(

sensor 

حساس الموجات فوق  )د(

 ultrasonic sensorلصوتية ا

sensor 
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 : الصورة هذه تشير ماذا إلى

 Beam)د(  L Beam)جـ(  Flat Beam)ب(  Angle Beam)أ( 
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 ما هى وظيفة الأيقونة التالية : 

 

 حركة الروبوت . )د( إظهار صورة .                                         )جـ( انتظار الروبوت.                    )ب( إصدار الصوت.                                         )أ(

 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
     

 

 

 العمود الثاني العمود الأول

 Loopتكرار ال أمر ) أ(  (1) 

 ة حساس المسافب( ) (2) 
   ultrasonic sensor 

 إظهار صورةجـ( ) (3) 

      Display 

 

 Touch sensorحساس اللمس   ) د( (4) 

 حركة الروبوت  أمر (هـ) (5) 
Move        

 

 إصدار صوت أمر و( ) (6)
        Sound 

 
 

 Top Spinner روبوت  (ز) 

 / : صلي العمود الأول بما يناسبه من العمود الثاني2س



 
 

 

 

 

 

 انيالعمود الث العمود الأول

 (Loopتكرار )أمر ال  ( أ)  (1)  

 Beam ب( )  (2) 

 
 

 Wheel )جـ) (3) 

 
 
 

 NXT Programmingبرنامج  ) د( (4) 
 

 
    

 Flat Beam)هـ(   (5) 
 
 
 

 Angle Beam)و(   (6)
 
 

 display اظهار صورة (ز) 

 / : صلي العمود الأول بما يناسبه من العمود الثاني3س



 
 

 

 

      

 

 )    (                تنمية مهارات العمل اليدوي. مادة الروبوت أهداف. من 1

 (   )   .الروبوت هو جهاز أو آله يمكن أن تحل محل الإنسان في بعض المواقف . 2
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 (    )                                 .     1،2،3،4اخل الحساسات موجودة في مد. 8                
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 / : ضعي الحرف )ص( إذا كانت العبارة صحيحة والحرف )خ( إذا كانت العبارة خاطئة:4س


